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ABSTRAK

Teknologi transportasi memegang peranan vital dalam kehidupan masyarakat. Namun peranan transportasi
tidak hanya memiliki dampak positif saja, juga tentunya memiliki beberapa dampak negatif salah satunya
kecelakaan. Khususnya kecelakaan yang terjadi diperlintasan kereta api, masih banyak yang disebabkan
karena lalainya operator dalam menutup palang pintu perlintasan. Sistem palang pintu otomatis merupakan
cara untuk menangani hal ini. Sistem ini memanfaatkan Arduino uno, sensor Ultrasonik, sensor Getar, traffic
light dan Buzzer yang dirancang untuk otomatisasi palang pintu perlintasan kereta api. Berdasarkan dari
pengujiannya, sistem yang dirancang bekerja sesuai dengan semestinya, meskipun masih ada sedikit nilai
error pada pengujian sensornya.
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ABSTRACT

The technology transportasion has a important role in the life society. But that’s role doesn’t has positive
impact only, also has negativive impact as like as accident. Particulary at the crossing train still has many
caused by operator for to closed trains gate. Train gate automatic system constitute handle method for this
case.this system utilize Arduino uno, Ultrasonik sensor, Vibration Sensor, traffic light and Buzzer which
designed for automation train gate. Based on the testing, this system works in accordance with properly.
although there is still a slight error in the value of the test.
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