
BAB VI

PENUTUP

6.1 Kesimpulan

Dari penelitianini, didapatkankesimpulanbahwaalgoritmaline maze

solvingtidakdapatdigunakanuntukmenyelesaikanmazedenganjalurlengkungdanzig-

zag.Sehinggaperludilakukanperbaikan, yang

akhirnyadapatmenyelesaikanmazetersebutdenganbaik.Berikutadalahpenjabaranny

a:

1. Robot berhasilberbelokhinggatemukangaris.

2. Robot berhasilkembalikeline

mazewalautelahkeluarsaatmenemuijalurlengkungatauzig-zagtumpul.

3. Terjadinyakesalahanpembacaan robot padapersimpangankanan,

persimpangankiri, danend of mazeberhasildicegah.

4. Robot berhasilberbelokdenganbenarpadajalurzig-zaglancip,

tidakterjadikesalahanpadaend of maze, danberbelokdenganbaikpadabelokan-

belokanlainnya.

5. Kemampuan robot dalammenstabilkanposisipadajalurlurusmenjadilebihbaik.

6. Robot berhasilbergerakmengikutiline maze hinggamenemukanend of maze.

7. Robot berhasilmenelusurijalurterpendek yang benar.

6.2 Saran

Dari penelitianini, didapatkan pula saran untukpenelitianselanjutnya.

Dikarenakanmaze possibilitiesjalurlengkungdanjalurzig-

zagpadapenelitianinihanyafokuspadalengkungandanzig-zagpadajalurlurus,

yaitujalur yang tidakadapersimpangan.

Makauntukpenelitianselanjutnyadapatdilakukandenganmaze

possibilitiesyang terdapatpersimpanganpadajalurlengkungdanzig-

zag.Sepertihasilanalisatambahanpenulisyang dapatdilihatpadagambarC.1

danC.2dalamlampiran C.
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Dengansyaratpercabangandalamtiapsimpangmaksimaltigabuah.Untukjalurlengkun

g, yang digabungadalahpersimpangansiku-

sikudenganlengkungataupersimpangansiku-sikudenganzig-

zag.Sementarauntukjalurzig-zag, sudutkemiringanpersimpanganadalahsetiap 45˚.

Dan karenadalampenelitianiniantaraselesainyamappingdanmenjalankan

robot denganjalurterpendekhanyamenggunakanjedasekitar 3-5 detik,

akansulitapabilaletakend of maze dantitikstartcukupjauh. Sebabrobot

harusdiletakkankembali di titikstart dalamwaktu yang singkat.

Makaakanlebihbaikjikapadapengembanganselanjutnya robot

diberikantombolatauinputantertentuuntukmenjalankanperintahuntukmenelusurijal

urterpendek. Sehinggajauhataudekatnyatitikstart denganend of

mazetidakakanberpengaruh.


