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ABSTRAK

Motor Induksi adalah motor yang banyak ditemui di industri karena memiliki perawatan yang relatif murah
dan kekokohan pada mekaniknya. Namun pada motor Induksi memiliki kekurangan yaitu pengaturan
kecepatan yang susah, maka dibutuhkan suatu pengendali yang kokoh, salah satunya adalah pengendali
SMC. Pengendali SMC adalah pengendali yang terkenal dengan kekokohannya dalam mengatasi gangguan,
namun pengendali SMC memiliki kelemahan diantaranya chattering. Pada aplikasinya nilai chattering pada
pengendali SMC mampu memicu terjadinya error steady state dan overshoot, salah satu pengendali yang
mampu mengatasi error steady state dan overshoot adalah pengendali PID. Berdasarkan hasil simulasi
dengan pengendali hybrid SMC dan PID dalam pengaturan kecepatan motor Induksi Tiga Fasa didapatkan
pengendali hybrid SMC dan PID mampu mengatasi kelemahan pada pengendali SMC dan memiliki
kekokohan dalam mengatasi gangguan. Terbukti dengan overshoot pada beban minimal 0%, beban nominal
0,01% dan beban maksimal 0,01% tanpa error steady state, waktu transien cepat dan kokoh dengan waktu
konstant-pada beban minimal 0,5727 detik, nominal 0,5725 detik dan maksimal 0,5735 detik serta kokoh
terhadap gangguan pada sinyal kendali dengan gangguan pada daerah pertama, kedua dan ketiga dengan
nilai masing-masing overshoot 0,11 % pada detik ke 14,2405, 0,5% , detik ke 22 dan 0,88 % detik ke 37
tanpa error steady state.

Kata kunci : Motor Induksi Tiga Fasa, kecepatan putar (RPM), metode Harriot, SMC, hybrid SMC dan PID.
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ABSTRACT

Induction motor is motors that were encountered in the industry because it has low maintenance relatively
and robustness of the mechanics but on induction motor has the disadvantage that the speed setting that is
difficult, it takes a solid controllers, which one of is the controller is SMC. SMC controller is the controller
that is famous for solidity in overcoming the disorder, but the controller SMC has drawbacks such
chattering. In its application to the controller value SMC chattering able to trigger a steady state error and
overshoot, one of the controllers are able to overcome the steady-state error and the overshoot is a PID
controller. Based on the simulation results with SMC and PID hybrid controllers in the three phase motor
induction setting, SMC and PID hybrid controllers were able to overcome the weaknesses of SMC
controllers and have robustness in overcoming the interference. Evidenced by overshoot at 0% minimum
load, 0.01% nominal load and 0.01% maximum load without steady state error, fast and sturdy transient
time with constant time at minimum load of 0.5727 seconds, nominal 0.5725 seconds and maximum 0.5735
second and firm against disturbance of control signal with disturbance at first, second and third area with
value of each overshoot 0,11% at second to 14,2405, 0,5%, second to 22 and 0,88% Second to 37 without
steady state error.

Keywords: Three Phase Induction Motor, rotational speed (RPM), the method Harriot, SMC, hybrid SMC
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