
 

 

PERANCANGAN HYBRID PENGENDALI DYNAMIC SLIDING MODE 

DAN PENGENDALI SLIDING MODE DENGAN PERMUKAAN 

LUNCUR PID  UNTUK MENGENDALIKAN LEVEL DAN 

KONSENTRASI PADA SISTEM CSTR 

 

 

TUGAS AKHIR 

 

 

Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat untuk Memperoleh Gelar Sarjana Teknik  

pada Jurusan Teknik Elektro Fakultas Sains dan Teknologi 
 

 

 

 

 

 
 

 
 

 
 

 

 

 

 

Oleh : 

DILA MARTA PUTRI 
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