
 
 

 
 

RANCANG BANGUN KENDALI ROBOT VISION 

MENGGUNAKAN  ISYARAT TANGAN BERBASIS 

SMARTPHONE ANDROID DENGAN METODE SUPPORT 

VECTOR MACHINE (SVM)  

 

TUGAS AKHIR 

Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat 

Untuk Memperoleh Gelar Sarjana Teknik Pada 

Jurusan Teknik Informatika 

 

Oleh: 

Deni Tri Laksono 

11351103175 
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