LEMBAR PENGESAHAN

© ¢ ¢ {PERANCANGAN PENGENDALI SLIDING MODE DENGAN
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OPTIMASI PID UNTUK PENGENDALIAN POSISI PADA

SISTEM MAGNETIC LEVITATION BALL
cE£64 TUGAS AKHIR

U* Oleh:
5 DARA MARDHOTILLAH
11355200829

Teluh dipertahankan di depan Sidang Dewan Penguji
sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar Sarjana Tekaik
Fakultas Sains dan Teknologi Universitas Islam Negeri Sultan Syarif Kasim Riau
3 di Pekanbaru, pada tanggal 05 Januari 2017
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Pekanbaru, 05 Januari 2017
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Ketua : Dr. Alex Wenda, ST., M.Eng
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Sekretaris  : Dian Mursyitah, 5T., MT.
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Anggota 1 « Aulia Uliah, ST.. M.Eng,

Anggofa I : Ahmad Faizal, ST.,MT.
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