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= orde sistem
= dead time
=error
= konstanta positif
= fungsi switching
= sinyal kendali ekuivalen
= sinyal kendali natural
= konstanta waktu
= settling time
= rise time
= delay time
= error steady state
= konstanta proportional
= konstanta integral

= Gamma
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Pl = Proportional Integral

PD = Proportional Derivative

PiD = Proportional Integral Derivative
MRAC = Model Reference Adaptive Control
RLC = Fuzzy Logic Controller

MATLAB = Matrix Laboratory

Sat = Saturation

DAFTAR LAMPIRAN

XVii



Lampiran Halaman

A:1 Blok Diagram Pemodelan Modul Training Pressure Process Rig 38-714...... A-1
A.2 Blok Diagram Pengendali MRAC Tampa Gangguan...........ccccceeveevvereeseennnnn, A-1
A.3 Blok Diagram Pengendali MRAC Kombinasi PID Tampa Gangguan............ A-1
A.4 Blok Diagram Pengendali MRAC dan Dengan Gangguan...........cccceevevenne A-2
A5 Blok Diagram Pengendali MRAC Kombinasi PID Dengan Gangguan........... A-2
B-1 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = L1......cccccoieiiiiiiieie e B-1
B-2 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 5.......cccviieiiiieiieceee e B-1
B-3 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 10......cccuveiieiiniinieie e B-2
B-4 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 20.......cccooiiiiinininieeeiese e B-2
B-5 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 30.......ccccceiieiiiiiieeie e B-3
B-6 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 40..........cccooveviiiieiieie e B-3
B-7 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 50.......ccociiiniiiiinieieeieese s B-4
B-8 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 60.........cccoviiiiininieieeese e B-4
B-9 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 70.........ccccovieiiiieeiiee e B-5
B-10 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 72........ccccceiveieiieie e s e B-5
B-11 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 74.......cccooiiiiiiiiinieieiesese e B-6
B-12 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 76.......ccocvierinininiceeieneese e B-6
B-13 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 78.......cc.ooi i B-7
B-14 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 80.......ccccceiieiiiiieiieie e B-7
B-15 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 90........cccceiieiiiieieee e B-8
B-16 Hasil Simulasi MRAC dengan ¥ = 100........cccoveriiinininieienese e B-8
C-1 Respon Sistem Pressure ProCess RIQ .......cccoveieririniiniiieiese e C-1
C-2 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan =78 .................. C-1
C-3 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan* =78, Kp=0.1... C-2
C-4 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan* =78, Kp=0.5... C-2
C-5 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC denganY=78, Kp=1...... C-3
C-6 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan*=78, Kp=15... C-3
C-7 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan =78, Kp=2...... C-4
C-8 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.01,

K = 0.00001 ..ot C-4

XViii



C-9 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.05,

K= 0.0001 ..o C-5
C-10 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ =78, Kp = 0.1,

K = 0,001 oot C-5
C-11 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.15,

Ki 20,01 oo ne e C-6
C-12 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ =78, Kp = 0.2,

K = 0.1 e e e b e b s C-6
C-13 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ =78, Kp = 0.1,

= 0.01 ... [T OO .. O .. ... C-7
C-14 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.2,

g = 0.02 ..................... . DO, . BN ... ... M O C-7
C-15 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.3,

G = 0.05 ... gl it 1t C-8
C-16 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.4,

6 = 0.07 ... 0 el ................cc00eeeennnnesnenne s NI C-8
C-17 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.5,

=009 ... ... ... O C-9
C-18 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.7,

Ki =0.009 dan Kd = 0.01 ....ccooviiiiieiieieiee e C-9
C-19 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 0.9,

Ki=0.01dan Kd =0.04 .....ocooiiiiieeee ettt C-10
C-20 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ =78, Kp = 1.1,

Ki=0.03dan Kd = 0.07 ..ocooiiiiiicce e C-10
C-21 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 1.3,

f= 0.05dan Kd=0.09 2. AL N o 2 8 /o D 0% T8 AN .OCR A, C-11
C-22 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC dengan ¥ = 78, Kp = 1.5,

Ki=0.04 dan Kd = 0.09 ..o e C-11
D-1 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC ........c.cccccoviiiiiieccie e, D-1
D-2 Respon Sistem Menggunakan Pengendali MRAC Kombinasi PID ............... D-1

XiX



