BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5:1 Kesimpulan

Berdasarkan simulasi dan analisis respons sistem yang telah dilakukan dapat ditarik
kesimpulan bahwa pengendali MRAC dengan kombinasi PID untuk mengendalikan tekanan
pada modul training pressure process rig 38-714 mampu menghasilkan respons yang cepat
dari penelitian sebelumnya dengan nilai settling time 0.59 detik dan rise time 0.36 detik dan
error steady state O Psi. Pada saat diberikan gangguan respons sistem menggunakan
pengendali MRAC dengan kombinasi PID lebih cepat mencapai set point dari pada yang
hanya menggunakan pengendali MRAC.

5.2 Saran

Pada penelitian ini peneliti menggunakan metode MIT Rule pada pengendali MRAC,
sehingga pada penelitian selanjutnya dapat menggunakan metode Lyapunov, serta pada
penalaan PID di penelitian ini menggunakan metode Heuristic penelitian selanjutnya dapat
dilakukan dengan metode penalaan PID yang lain misalnya Ziegler Nichols. Apakah
respon sistem dengan metode yang berbeda mampu menghasilkan respons yang lebih baik.
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