1 Bueielg 7

LEMBAR PENGESAHAN

1 eadio ¥eH

DESAIN PENGENDALI SMC DENGAN KOMBINASI PID UNTUK
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2 & & J 2= “MENGENDALIKAN POSISI PADA SISTEM BALL AND BEAM

TUGAS AKHIR
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Muhammad Rozi
11255102052

T: = Telah dipertahankan di depan sidang Dewan Penguji

2B Sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar Sarjana Teknik

=9 Fakultas Sains dan Teknologi Universitas Islam Negeri Sultan Syarif Kasim Riau

= 3 di Pekanbaru, pada tanggal 13 Februari 2018

; :-T Pekanbaru, 13 Februari 2018
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Dr. Harfono, M.Pd
NIP; 196403031 199203 1 003
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Ketﬁa : Dr. Teddy Purnamirza, ST., M.Eng

Sekretaris : Dian Mursyitah, ST., MT %

Anggota 1 : Dr. Alex Wenda, ST., M.LEng

Anggota IT : Ahmad Faizal, ST., MT dﬂj
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