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ABSTRAK 

Motor listrik sebagai penggerak  sangat berperan penting dalam dunia industri. Salah satu jenis penggerak 

yang sering digunakan adalah motor induksi 3 fasa. Motor induksi 3 fasa memiliki keunggulan lebih 

dibandingkan dengan motor lain seperti konstruksinya yang sangat sederhana, harga dan perawatan  yang 

relatif murah, serta tahan terhadap guncangan. Motor induksi 3 fasa juga memiliki kelemahan yaitu tidak 

mampu mempertahankan kecepatan secara konstan bila terjadi gangguan dan perubahan torsi beban. Maka 

dibutuhkan pengendali yang kokoh, salah satu pengendali yang kokoh yaitu Sliding Mode Control (SMC). 

Tetapi, pengendali SMC memiliki kelemahan berupa efek chattering yang dapat menyebabkan error.  Oleh 

karena itu, diperlukan pengendali pengawal untuk mendapatkan kombinasi pengendali yang handal. Pada 

penelitian ini pengendali SMC dirancang untuk mengendalikan kecepatan motor induksi 3 fasa dan logika 

PID untuk mengatasi efek chattering. Pengendali Hybrid SMC-PID pada sistem motor induksi 3 fasa dengan 

8 beban menunjukan performansi yang baik  dengan menggunakan metode trial and error sebagai tuning 

parameter SMC berupa nilai η dan parameter PID. Hal ini terbukti dari hasil visualisasi dan analitik yang 

dilakukan. Pengendali Hybrid SMC-PID mampu memberikan respon yang lebih cepat serta kokoh ketika 

menghadapi gangguan berupa sinyal kendali.  Nilai T rata-rata sebesar = 0.5914 , nilai error steady state rata-

rata sebesar = 0.2044 dalam kondisi tanpa gangguan dan Nilai T rata-rata sebesar = 0.5914 , nilai error steady 

state rata-rata sebesar = 0.2229 dalam kondisi diberi gangguan. 

Kata kunci: Kecepatan motor induksi 3 fasa, pengendali Knowledge Base-PI, pengendali SMC, pengendali 

hybrid SMC-PID 

 

 


